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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznep swvymagania o0golne, wspdlne dla
poszczegodlnych wymagawykonania i odbioru robét drogowych w ramach zaalamemonty drég
gruntowych.
1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawiczes¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych przy
zlecaniu i realizacji robét opisanych w punkcie. 1.1
1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogéine, wspdlne dla robotetgh
szczegOtowymi specyfikacjami technicznymi, dla paegolnych asortymentow robét drogowych:

D-04.01.01 Wykonanie koryta wraz z profilowaniem i z@gczaniem podia
D-04.02.01 Wérstw odszaje;ce i odcinajace

D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe.Wymagania ogolne

D-05.01.02 Nawierzchnia gruntowa ulepszona

D-05.01.00a  Naprawa nawierzchni gruntowych

1.4.0Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pom¢j okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nigfglacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego e#é stanowica odrbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemngzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przyjezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Diugosé¢ mostu - odlegtadé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk odlegt@é w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pdjazoraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dburu
pojazddw obstugapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywdze&ana do usugtia
po jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony Riggz organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okolicznagci zachodzcych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywangciioréw robét, przekazywania poléce
I innej korespondencji technicznej paaizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe
projektantem.

1.4.7. Estakada- obiekt zbudowany nad przeszikarenow dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezo
przez Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna
za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaipowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamiokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichgzehia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego)- czs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twarza ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta ez¢ wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi i skarpami
rowow.
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1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.
a)
b)
c)
d)
e)

f)

9)

h)

i)
1.4.21.

1.4.22.
1.4.23.
1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatoa w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksigzka obmiarow - akceptowany przez dtgniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, giacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczé, szkicéw i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy w ksizce obmiarow

podlegag potwierdzeniu przez fiyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakwegte przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadapréb zwihzanych z ocen

jakosci materiatow oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieziine do wykonania robét, zgodne z dokumentac]
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prZezyniera/ Kierownika
projektu.

Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozkladania ofyen
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwg Scieralmm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyrownania nierowsoi podbudowy lub profilu
istniejgpcej nawierzchni.

Podbudowa - dolna e# nawierzchni stitaca do przenoszenia oheén od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodwzmi przenikaniem estek podiga.
Moze zawiera warstwe mrozoochron#, odsiczapca lub odcinajca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdbwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgej powyej.

Warstwa odsczapca - warstwa skaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielszyprzepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utagyen do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddwlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezzay do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z n urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorOwnie
obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadeay chroniacych ludzi i
srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta Jednoczmie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy, 2gcy pod nawierzchrido gkbokasci
przemarzania.

Podiloze ulepszone nawierzchni- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu umbiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego
wykonania nawierzchni.

Polecenie Irkyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce sposobu realizacji rob6t lub
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.
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1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31. Przedskewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego @mtenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametg@ometrycznych trasy w planie i
przekroju podtanym) istniepcego podczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamfiyin, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub urzdzen technicznych przez korpus
drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.
1.4.34. Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przykifad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa- cze$¢ dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego.Adskiada sic z petnejsciany, stupow lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty magce na celu uposrlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlash@go.

1.4.38. Rozpigtosé teoretyczna - odlegtd¢ migdzy punktami podparcia (gskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szerokas¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtéé miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propdte] do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokas¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szefékehodnikow mierzona w§wietle pokczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6ét z podaniem ich #d (przedmiarem) w Kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagtbiony ponke] poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvogoi
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad ligikolejowa lub inrg droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoygda odebrg calc¢
konstrukcyja lub technologiczp zdolm do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma@ polegd na wykonywaniu robo6t zwranych z budow
modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgmudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonanych robét, bezpieazg#wo wszelkich czynnii
na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtaz dokumentagj projektowy, ST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggmawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
wspotrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperdw, dziennikddwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadaza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robé6t. Uszkodzorezniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowaetizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uedgiajpjcym podziat na dokumentagprojektow:
» Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczr) i zostan przekazane Wykonawcy,
=  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kbd¥Wykonawca opracuje w ramach

4



Szczegotowe SpecyfikacjeTechniczne —remontygdudgowych
ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacp projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkove&umnenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczs¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich &
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw ohowe kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnydhOgoélnych warunkach umowy").

Wykonawca nie mze wykorzystywa bieddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzp
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na gmie s wazniejsze od wymiarow okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEda uwazane za wartai docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach olflenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow eneéntéw
budowli musz wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nigda w petni zgodne z dokumentagjrojektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarastpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownieaszkWykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pozhem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyanastniepcych
obiektéw (jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tri@arealizacji kontraktu,zado zakdéczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien dyna bigaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjhuyovymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe uggdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewquaj
w ten sposo6b bezpieamdwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaie leda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegernw miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckiorych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegalodj zaptacie i przyjmuije gj ze jest wgczony
w cerg kontraktowg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niewaealizacii
kontraktu & do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdaie utrzymywd tymczasowe ugglzenia zabezpieczge, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseelnesrodki niezlzgdne do
ochrony rob6t, wygody spotecziwd i innych.

W miejscach przylegagych do drdég otwartych dla ruchu. Wykonawca ogrolldi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.
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Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diazdow i maszyn pracgych przy realizacji
robét Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uaipmy z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegernw miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tréc¢ bedzie zatwierdzona
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktow.

1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zn@ i stosowa@ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceastzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazliZie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wyndaych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychagtpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdéiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazyndéw, skladowisk, ukopovegdaiojazdowych,

2) srodki ostranaosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

C) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOweapyasprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, saitalnych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy fatwopalne dma skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepgisa
zabezpieczone przed dgstm oso6b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wydioay.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywoltujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robdt bda mialy aprobat technicza wydamy przez
uprawniorn, jednostlk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatobw na
srodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a zakaczeniu robot ich
szkodliwag¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zéi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod: na wycie tych materiatobw od wiaiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materialtdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8. Ochrona wiasndaci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whladd@dabych wi&cicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjacego w ramach planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i
urzadzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwezasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamm rozpocgcia robét. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji k@dhawca bezzwlocznie powiadomi
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Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadrm@z lgdzie z nimi wspotpracowat dostarcza)
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraMykonawca bdzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia acggiaha powierzchni ziemi i uggdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglovieszkaniow. Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowepsveslztwie budowy, spowodowane jego dziatémg

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawa a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z whlaska i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie tedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegdla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacikimowy.

1.5.9. Ograniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatbw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszetkézlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dalzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu mege polecé, aby pojazdy niespeinigje tych warunkéw zostaty
usungte z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne obgienie osiowe nie dwla dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy w odlie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczaéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz niespetniacych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz stz
i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagyaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochrona robét i za wszelkie netei urzadzenia agywane do
robot od daty rozpoeria do daty wydania potwierdzenia zéakmenia roboét przez ayniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bhdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjilelpmenty byty w zadowalagym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie fygniera/Kierownika
projektu powinien rozpoe# roboty utrzymaniowe nie gaéiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowazany jest zn& wszystkie zarmzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczi#ore g w jakikolwiek sposob zwzane z
wykonywanymi robotami i &dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw w
odniesieniu do spetu, materiatow lub urdzen uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciagly bedzie informowa& Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zguistawiaic kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsivania, obeizenia i wydatki wynikte z
lub zwiagzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowydkrye Wykonawca, z wyjkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydoia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych
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Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotarne kenkretne normy i przepisy, ktére
spelnid map materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepisow o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wpazlku, gdy powotane normy i przepisymstwowe
lub odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, mpolgy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce réwny lub wyszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyriera/Kierownika projektu. Raice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawc
i przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostad o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrygte terenie budowy dola uwazane za wilasng
Zamawiajcego. Wykonawca zobowzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpowat
zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktor nalery zwigkszy¢ cerg kontraktovs.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avyistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robo6t. Wykonawca przedstawyrlierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotygze proponowanegerodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak réwnigz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia ba&de celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczoneggrodia w sposob agly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.
2.2.Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatdbw ze zrodet miejscowych wdczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo J Jest
zobowhzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpoczciem
eksploatacjizrodia.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie metedvydobycia
i selekcji, uwzgtdniagc aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw admBufit pastwowej i
samorzdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®to za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych
materiatéw pochodgych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymaterialdw, dzielawy i inne, jakie okag
si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskaniaematéw
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekuhywacii terenu po ukczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopt@wterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowasdh wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadovdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chylie, uzyska na to pisemn zgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.
2.3.Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na aycie tych materiatdw do innych roboét,znie dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatdw zostanie odpowiednio przewdaidbwany (skorygowany) przezagniera/Kierownika
projektu.
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Kazdy rodzaj roboét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach. Wykonawca powrad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeziyciem tego materiatu, albo w okresie taym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezmdoy¢ pdzniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.
2.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyertlo czasu gdyeola one uyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczenzanhowaty swaj jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne
do kontroli przez Inyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglow miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.
2.6.Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwoérnie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodfm stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabkteriatdw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musza
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniapwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych @i wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie naleacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproeenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wuywania jedynie takiego spg, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien ldyzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprirvyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalés w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robdt ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotycacymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paderdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdumozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyimiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie mie by¢ pazniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgmzenia i nargdzia niegwarantace zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irryniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nigaliszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiprowadzenie robdt zgodnie z zasadami gdkre/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyiniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziem
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnig wymagania dotyece przepisow ruchu

9



Szczegotowe SpecyfikacjeTechniczne —remontygdudgowych
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwg i innych parametréw technicznycBrodki
transportu niespetigie tych warunkow magby¢ dopuszczone przez Aayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, zh izgodné¢ z dokumentagj projektova,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robotaopwanym przez Wykonawcoraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowaiedhy za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceewi planie i wyznaczenie wysada wszystkich
elementéw robo6t zgodnie z wymiarami iednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na gmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgarusungte przez
Wykonawe na whasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokorzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéeh za ich doktadnét.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementotadt
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projekowes ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dechgjynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki
badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywge na rozwzam
kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny lBywykonywane przez Wykonawow czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.Program zapewnienia jakdci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika

projektu program zapewnienia jalobh W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgéc,
zamierzony sposOb wykonywania robot, Aheosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentgojojektows, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) cze$¢ 0golm opisupca:

- organizacgt wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

- sposO6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za ja&ko terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robot,

- system (sposoéb i proced)iproponowanej kontroli i sterowania ja&lts wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie bad,

- spos6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fermprzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uegdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkOw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkdéw przedtitta wiasciwosci w czasie transportu,
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- sposoéb i procedgrpomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uetdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementdéw robat,

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2.Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigmé
zalazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pefkontrok roboét i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania probek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkyvnier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca kdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdbw oraz robot zestetliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentaciji
projektowej i ST

Minimalne wymagania, co do zakresu b@daich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamed&ne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwiykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywé& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotycacych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniccia te lzda tak powane,ze mog wpltyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robo6t badanych materialow i
dopusci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunéte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem asaterialdbw ponosi Wykonawca.

6.3.Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mobyé z Jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedn dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pra@/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaaheepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawceaetizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgnzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimngrzypadku koszty te pokrywa Zamavii@).
6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarythk przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przezimera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafia Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykomawc
przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu.
6.5.Raporty z badan

Wykonawca kdzie przekazywé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.
6.6.Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
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materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwan&,Wykonawca i producent materialdbw powinien
udzieli¢ mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegmqz
Wykonawe, poprzez mgdzy innymi swoje badania,¢lzie ocenid zgodnd¢ materiatdbw i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych Ihaklantrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatdw i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédrmoateriatéw i
rob6ét z dokumentagj projektows i ST. Maze réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonagc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khadéezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badia pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.
6.7.Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklarac zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

=  Polsk Normg, lub

» aproba4 techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidpmiskiej Normy, jeeli nie &
objete certyfikacy okreslona w pkt | i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robotthzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baf@lavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek mataty, ktGre nie spetniajtych
wymaga beda odrzucone.

6.8.Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovdazujacym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robdét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shtbowego. Zapisy dula czytelne,
dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zafaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmgda oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu. Do dziennika budowy
nalezy wpisywa& w szczegolngci:
= dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

» dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

» dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonogramow

robot,

terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robot,

przebieg robot, trudrsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych

odbioréw robat,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

= stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zeku z warunkami klimatycznymi,

= zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

= dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania
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robot,

» dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

» dane dotycazce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przepadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,

= wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robdot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.
(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatyj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przepreease w sposéb cigty w jednostkach przgtych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladah Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (I) - (3) ngsijace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiged
zabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggalnatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢ba zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokotacy
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiatunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych vélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgzikiu ukaczenia wszystkich robét. 8ine dane
zostam poprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na grnie.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2.Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Diugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekroj.
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llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.
7.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilabzaakceptowane
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.
7.4.Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aglzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob aigly zachowanie dokladsoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.
7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikgch przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlagggh zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdyy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do  ksizki obmiarow, ktérego wzér zostanie  uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbior robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje ftynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbiér edzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3.0dbior czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robot dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbirobdét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.
8.4.0dbidr ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania robét w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartgsci.

Catkowite zakdaczenie robo6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegcedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przygcia dokumentow, o ktérych
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mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaxzprzez Zamawiafego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajgca roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapoiaa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzofpetniagcych
i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pokeoavych lub robdt uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czykaioi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robo6t w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektova i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleEzdistwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolhaany przygotowénastpujace dokumenty:
1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmentéw umowy i ew. uzupetnage lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opinie technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodrsd 2 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, $wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazantych robét
wiascicielom uradze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjimgyentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nieadogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkea wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnigp keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujpghcych wyznaczy komisja.
8.5.0dbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychoétrozwiazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczbgtto

9. PODSTAWA P+ATNOSCI
9.1 Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraa jednost obmiarove
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatnagci jest wartéé (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej kdzie uwzgédniac wszystkie czynnii,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowe;.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob§tlip obejmowa:
» robocizre bezpdredni wraz z towarzysscymi kosztami,
= wartaés¢ zwytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymisyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
* wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami,
= Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
= podatki obliczone zgodnie z oba&ijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2.Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odome w ww. dokumentach, a niewyszczegoélnione w
kosztorysie.

9.3.0bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizegghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) opfaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej hawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizagghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizagjchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, pdz. 414 z gaiejszymi zmianami).
Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1386z. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, p6z. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA

. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycze wykonania i odbioru
koryta gruntowegowraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@, ktoére zostanie wykonane w ramach
zadania remonty drog gruntowych.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robét przy wykonywaniu,
profilowaniu i zagszczaniu koryta gruntowego i obejru;j
= wykonanie koryta wraz z profilowaniem i z@gczeniem podi@m pod warstwy konstrukcyjne

nawierzchni jezdni oraz odw6z nadmiaru gruntu pjetylizach,

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa szgodne z obowrzujacymi odpowiednimi normami i
Specyfikacy Techniczia D-M.00.00.00.
1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektova, ST i poleceniami lzyniera.

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY
Nie wys{puja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
= rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éikie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,
= koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),
» walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spez nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagauwgjdlme” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 ,Wymagania ogolne".
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \WtEejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggzrzania podia, jest maliwe wytacznie za
zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny kiywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinomaziwiaé
nacikgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w aglstich nie wekszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, ha
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot atlym zakresie. Sposob wykonania musi¢ by
zaakceptowany przezigniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poatmby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Irzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podle powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pozhonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vigze ni projektowane rane podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepulehnic podtaze na gébokas¢ zaakceptowan
przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowamgzlrzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
1. Wskanik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Minimalna warto §¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch ezki Ruch mniejszy
i bardzo ciezki od ciezkiego

Gorna warstwa o gruléoi 1,03 1,00 1,00

20 cm

Na gkbokasci od 20 do 50 cm of

powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagog podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrql zag;szczenia naly oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogdowediug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienegb
modutu odksztalcenia nie powinien przekrac2g.

Wilgotnas¢ gruntu podi@a podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przyggi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, ptmwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przeozenie folii lub w inny
sposbb zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeramiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycacych cech geometrycznych i zggczenia
koryta i wyprofilowanego podi@a podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czestotliwosé
i pomiaréw badan i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ poditwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczng 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég ekspresowych, co|100

m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog ekspresowych, co({100
m dla pozostatych drog

7 | Zag:szczenie, wilgotné gruntu| w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaelziej nk raz na 600 m
podiaza
*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tuko
poziomych

<

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroke&¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sig¢ od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi -5 cm.
6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierébwnaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z
norm BN-68/8931-04.

Nieréwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektows
z tolerancy + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ogeej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzeadj niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartiei modutow odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéd;eokr&lonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 nie powinna bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu podtaa
powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuvigksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie delmgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdérne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QQWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®m i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA P+ATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

pkt 9.
Ptatndg¢ za ni wyprofilowanego i zagszczonego koryta gruntowego zgodnie z obmiarenmeimoc
jakasci robot na podstawie wynikow pomiaréw i badaboratoryjnych.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robo6t obejmuje :
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
= odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaphaamiem,
» zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na nasyp lub odkia
(z utylizach),
profilowanie dna koryta lub podia,
zag:szczenie,
utrzymanie koryta lub podia,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie @ne@g Podziaty, nazwy i okékenia.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigru

BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutksztalcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez odaizenie piyh.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébgkuntow do celéw drogowych
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rogenoawierzchni planografem i fat

BN-70/8931-05 Oznaczanie wgkaka ngnosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska zagszczania gruntu.

BN-72-8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robaigmane.

KPED - Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowyctarnsprojekt Warszawa.
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D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniem warstw aggapcych i odcinaggcych w ramach zadanigemonty drég
gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zw@nych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w
przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgtapcych s
— piaski,
— Zwir i mieszanka,
- geowidkniny,
a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:
- miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw aggapcych i odcinaggcych powinny spetnia nastpujace
warunki:
a) szczelngci, okreslony zalendicia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podtaa.
Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warsttgczagcych warunek szczel§o musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nastwae odcinajce;.
b) zagszczalnéci, okreslony zalendicia:

dGO

Uus=—>
le

=25

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw asdapcych i odcinajcych powinien spemnéa
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
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Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacmEcych i odcinajcych powinny
spetnid wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy | i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania normy PN-
B-11112 [4].
2.4. Wymagania dla geowtdkniny

Geowldkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiada
aproba¢ technicza wydarn, przez uprawnionjednostk.
2.5. Skladowanie materiatow

2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jeeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy aozpcej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpiwzachodzi potrzeba jego okresowego skladowaaia, t
Wykonawca robo6t powinien zabezpieézigruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemngni
materiatami kamiennymi. Podte w miejscu sktadowania powinno dyowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

2.5.2.Sktadowanie geowtdknin

Geowldkniny przeznaczone na warstwy gdspca lub odcinajca nalery przechowywéa w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyathych i wentylowanych.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingjej lub odgczapcej powinien wykazéa
sie maozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- rowniarek,
— walcéw statycznych,
— piyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjdlime” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageti, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
4.3. Transport geowtoknin

Geowldkniny mog by¢ transportowane dowolnyrnsiodkami transportu pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanartechnicza,
— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesanasi w czasie przewozu,
- ochrony geowtoknin przez zawilgoceniem i nadmierrggrzaniem,
— niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamszé@gami oraz przedmiotami mgymi przebé lub
rozcia¢ geowtokniny.
Kazda bela powinna ldyoznakowana w sposoéb uitiviajacy jednoznaczne stwierdzenie jest to
materiat do wykonania warstwy agzapcej lub odcinaice;j.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze gruntowe powinno spetrdavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentagcprojektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w egdach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.
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Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufivia¢ nachgnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wékszych nk co 10 m.
5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédip przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow ¢dzych wysokéciowych. Grubé¢ roziazonej warstwy linego
kruszywa powinna hytaka, aby po jej zagzczeniu oagnigto grubd¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub
odcinapcej o grubéci powyze] 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglewykona dwuwarstwowo.
Rozpoczcie ukfadania kadej nastpnej warstwy mge nasipic po odbiorze przez #ayniera warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacisiywa nalgy przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich gdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przyshpic
do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawdzi i stopniowo
przesuwa pasami podtnymi czsciowo naktadacymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo
nakladajcymi sie, w kierunku jej gornej kraedzi.

Nieréwndaci lub zagébienia powstate w czasie zggczania powinny ywyréwnywane na biaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie luunigcie materialu, a do otrzymania réwnej
powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalg kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtug PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nals/
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinajca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, koatrol
zag:szczenia nale oprz€ na metodzie obgten ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdérny modut
odksztalcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6].ssteek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia
nie powinien przekracza,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna liyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdlgotnos¢
kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i
réwnomiernie wymiesza
5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred
rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wigiwy,
— okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanieanym koniecznej do uzyskania wymaganej gdabpo
zag:szczeniu,
- ustalenia liczby przé§ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materialdw oraz spt, jakie leda
stosowane do wykonywania warstwy odciegj i odaczapce] na budowie.
Odcinek probny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
5.5. Rozktadanie geowtdknin

Warstwe geowtdkniny nalgy rozklada na wyprofilowanej powierzchni podia, pozbawionej
ostrych elementow, ktére mpgpowodowa uszkodzenie warstwy (na przyklad kamienie, korzatnzew i
krzewow). W czasie rozktadania warstwy z geowloknimalery speint wymagania okrdone w SST lub
producenta dotyere szerokéci na jak powinny zachodZi na siebie gsiednie pasma geowtdkniny lub
zasad ichdczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwyodiopa gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcinggej lub odgczajcej, wykonanej z geowtdknin nie i odbywa
sie ruch jakichkolwiek pojazdow.
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Lezaca wyzej warstwe nawierzchni natey wykonywat rozktadajc materiat ,0od czota”, to znaczy
tak, ze pojazdy dowgace materiat i wykonuajce czynnéci technologiczne poruszapie po juz utozonym
materiale.
5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odsgczapca i odcinagca po wykonaniu, a przed uniem naspnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicgjj lub odgczapcej z
geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaéia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie
wiasciwosci kruszywa okrédone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy malacej i odaczapcej powinny posiada
aproba¢ techniczn, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycacych cech geometrycznych i zggczenia
warstwy odsczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw
1 | Szerokeéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
5 | R&dne wysokéciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
6 |Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejznmiaz na 2000 M
8 | Zag:szczenie, wilgotrgg |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz pie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wcej niz +10 cm, -5 cm.
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6.3.3.ROwna¢ warstwy

Nieréwndci podtwne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z noranBN-68/8931-04 [7].

Nierébwndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciggj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z
dokumentagj projektows z toleranci = 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ogeej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @eéj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z toleraactl cm, -
2cm.

Jereli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoéch twmaash, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verfgim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nglgkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wiciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poamgkiu tych robét nagi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zagzszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcirigej i odaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jereli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporOwnanie wartei modutow
odksztalcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokr&lonych zgodnie z
norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia nale bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrsé
kruszywa powinna hyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy odcigegj i odaczapcej z geowtoknin nale kontrolowa:
a) a) zgodn& oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdknirokzeslonym w dokumentacii
projektowej,
b) b) rowna¢ warstwy,
c) ¢) wielka¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob igbzZenia,
d) d) zamocowanie warstwy do pogiogruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpajjektowej.
Ponadto naley sprawdzt, czy nie naspito mechaniczne uszkodzenie geowtokniny (rozereani
przebicie). Pasma geowtokninyyte do wykonania warstwy odcingagj i odsczapcej nie powinny mié
takich uszkodze
6.4. Zasady posipowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od dkreg/ch
w p. 6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtOrnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniemigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odsaczapce;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektova, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA P+ATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1Thwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozikenie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o grubo i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji ketcznej,
- wyroéwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
— utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1Thwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z geowtdknin obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techn&jzn
— utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaadwierzchni drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoogldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyh
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i
tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypdw komunikacyjnych na staipgdtaru z zastosowaniem geotekstyli
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D - 05.01.00
NAWIERZCHNIE GRUNTOWE.WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowych w remaadaniaremonty drég gruntowych .
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowych ulepszonych.

Nawierzchnie gruntowe madpy¢ wykonywane w przypadkach, gdy konieczne jesiqr@nie
komunikacyjne, a wzgtly ekonomiczne lub inne (np. ochraitadowiska) nie pozwalagjna budow drogi o
nawierzchni twarde;.

Nawierzchnie gruntowe madpy¢ traktowane jako pierwszy etap budowy drogi, kidgdzie
ulepszana w miarpotrzeb i maliwosci finansowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia gruntowa naturalna - oiemie w rozumieniu niniejszej ST jest rbwnoznaczne
pojeciem ,nawierzchnia gruntowa profilowana” wedtugeji podanej definicji:

Nawierzchnia gruntowa profilowana - wydzielony pa®nu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych, w ktorym wyplijacy grunt podtaa jest wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w
profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.2.Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony paasnie, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym weystjacy grunt podtaa jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowanpnefilu podiwznym i przekroju poprzecznym oraz
zag;szczony.

1.4.3.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materiatem do budowy nasteni gruntowych.

Grunty naley klasyfikowa: zgodnie z norm PN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni gruntowej nglekierowat sig zasad wykorzystania w maksymalnym
stopniu gruntu zaleggego w podiau.

Rozpoznanie gruntu nale przeprowadzi na podstawie badanakroskopowych okéonych w
normie PN-B-04452 [2]; badania uziarnienia wedtogmy PN-B-04481 [3] lub PN-B-06714-15 [5].

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowszi podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowszi
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Wymagania
Lp. Wiasciwosci Grunty Grunty Grunty
niewysadzi| watpliwe | wysadzino
nowe we
1 | Wskanik nasnosci wedtug BN- W, 0d 5
70/8931-05 [17], %, (W) Wne>10 | g 10 | Wi <3
2 | Wskanik piaskowy (WP) wedtug WP od 25
BN-64/8931-01 [13] WP>35 | “4o35 | WP<25

3 | Zawartd¢ czastek pontej 0,063

mm wediug PN-B-06714-15 [5], o PC"€l 20 | od 20 do 3ppowyzej 30

4 | Zawartd¢ czastek poniej 0,02 mm

wediug PN-B-04481 [3], % ponizej 3 | od 3do 10 powaej 10

Hyp od 1,0
do 1,3

5 | Kapilarng¢ bierna wedtug PN-B-

04493 [4], m o < 1,0

Hw> 1,3

Badaniami powinny hyobjete prébki gruntéw pobrane co najmniej nabgtkas¢ strefy
przemarzania (od 0,8 do 1,4 m od poziomu terenu).
3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
Do wykonania nawierzchni gruntowych nglestosowa sprz:t okreslony w ST D-05.01.02
.Nawierzchnia gruntowa ulepszona”.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéde” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,\WWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamawierzchni powinny byywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rgdach rownolegtych do osi drogi.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno wtiwi ¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Przed wykonaniem nawierzchni nafeoczyscic i przygotowa podiaze.
5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyece wykonania nawierzchni gruntowe;j i jej pigthaciji podano w ST D-05.01.02
.Nawierzchnia gruntowa ulepszona”.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6, a
pozostate zasady w ST D-05.01.02 dla nawierzchmitgivej ulepszonej pkt 6.
6.2. Wymagania dotycgce cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1.R6wna¢ nawierzchni

Nieréwndaci podtuzne nawierzchni nafy mierzy¢ 4-metrowy tata, zgodnie z norsnBN-68/8931-04
[16].
Nieréwndci nawierzchni gruntowej nie powinny przekragd® mm.

6.2.2.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni riglenierzy¢ przy wyciu 4-metrowej taty i poziomicy.
Odchylenia spadkéw poprzecznych nawierzchni natpeb i tukach nie powinny lBywigksze ni +
0,5 % od spadkdéw projektowanych.

6.2.3.Rzedne wysokéciowe
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Odchylenie rgdnych wysokéciowych nawierzchni od gzinych projektowanych nie powinno by
wieksze nk + 1 cmi-3 cm.

6.2.4.Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 5
cm.

6.2.5.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz + 10 cm i -5
cm.
6.3.Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej podantablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowe;

Lp.| Wyszczegdlnienie badd pomiaréw Mingggg?;fﬁg%vv\féé
1 | Réwnd¢ podiuzna co 20 m tatna kadym pasie ruchu
2 | RGwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1l km
3 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1l km
4 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
5 | Uksztaltowanie osi w plani& co 100 m
6 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynngi objetych cen jednostkow podano w ST D-05.01.02 dla nawierzchni gruntowej
ulepszonej, pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Olenia, symbole, podziat i opis
gruntéw
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapikzi biernej
5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu

Ziarnowego
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartai

o
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siarki metod bromowy

7. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlai
i drogowe. Badania techniczne

8. PN-B-19701 Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodrizi

9. PN-B-30020 Wapno

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z gmuiepszonego
wapnem

12. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniemmska
piaskowego

14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaerenie pityt

15. BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntéw dowealéogowych i
lotniskowych

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rGiehnawierzchni
planografem i tat

17. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieaska nGnosci
gruntu jako podtga nawierzchni podatnych

18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsghkika zagszczenia gruntu

19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowaintgw
stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi

10.2. Inne materiaty

20.J. Jaworski. Drogi gruntowe. €2 |. Projektowanie. Studia i materialy. Zeszyt niEBDIM, Warszawa,
1977.

21.J. Jaworski. Drogi gruntowe. &% Il. Budowa nawierzchni, drdg i placéw. Studia itardaly. Zeszyt nr
10, IBDiM, Warszawa 1978.

D-05.01.02
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NAWIERZCHNIA GRUNTOWA ULEPSZONA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulep&io mechanicznie w ramach zadania :
remonty drég gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z :

= wyréwnanie drég gruntowych z uzupetnieniem materiat- destrukt bitumiczny (materiat
inwestora) z zatadunkiem destruktu i transportesird&tu na terenie Miasta Zielona Géra,

= wyréwnanie istniejcej nawierzchni gruntowej kruszywem tamanym 0/3tr8 (jak do stabilizacji
mechanicznej) o grukoi do 20 cm,

= wykonaniem nawierzchni z destruktu bitumicznegdgéai do 10 cm (materiat inwestora) z
zatadunkiem i transportem destruktu na terenie tdidgelona Gora.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeigmym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wkiwosci gruntu rodzimego.

1.4.2.Mieszanka popiotowo-gruntowa - mieszanka gruntpiga i wody, dobranych w odpowiednich
proporcjach.

1.4.3.Grunt stabilizowany aktywnymi popiotami lotnymi i@szanka popiotowo-gruntowa zggczona i
stwardniata w wyniku ukczenia procesu wkania popiotu.

1.4.4. Stabilizacja gruntu aktywnymi popiotami lotnymi rgges technologiczny polegay na spulchnieniu
i rozdrobnieniu gruntu i zmieszaniu go z popiotetmym i wody oraz zagszczeniu przy wilgotrii
optymalnej.

1.4.5.Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdow niespoistych,
okreslona wedtug wzoru:

d
u=-—2%2

le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
dio -$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr¢mm).

1.4.6.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaeze rob6t podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie grat. Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Materialy do nawierzchni gruntowej ulepszonejmechanicznie

2.1.1.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinna maenowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 3.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadaiarnienie cigte i leze¢ w obszarze okétonym na
rysunku 1.

2.1.2.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniastedrowa powinna mié ramowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 4.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadiarnienie cigte i leze¢ w obszarach okéonych na
rysunku 2.
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2.1.3.Mieszanki gruntéw z kruszywami odpadowymi

Do mechanicznego ulepszania nawierzchni gruntovzgddca si stosowa:
— odpady kruszywa tamanego (frakcje od 0 do 4 mnmQ dd 8 mm, od 0 do 12 mm, od 0 do 16 mm),
— zuzle paleniskowe i hutnicze po zalazeniu procesu ich rozpadu (frakcje od 2 do 31,5 mvogn PN-B-
06731 [7]destrukt bitumiczny, kruszywo tamane 0/31,5 mm (jakna stabilizacje mechaniczm), gruz

budowlany 0/31,5 mm (jak na stabilizagg mechaniczry).
Materiaty te powinny mie€odpowiednio zrégnicowane frakcje, a ich wskiaik réznoziarnistdci

powinien spetni@warunek wyraony wzorem:

u=d% 55
le

Tablica 3. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej méedki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartg¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 od 70 do 85
mm), %

3 | Zawartdc¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 od 12 do 23
mm), %

4 | Zawartd¢ frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszglikiasto-piaskowej
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Tablica 4. Ramowy skfad uziarnienia optymalnychsaémek gliniastawirowych

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit (mm) na warsiwlolrng na warstw gérm
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40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4

Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszglirlastozwirowych
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

W zaleznosci od okrélonego w dokumentacji projektowej lub SST sposolepszania nawierzchni
gruntowej, Wykonawca przygiujacy do wykonania robot powinien wykazsie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spuhcania i profilowania,

— zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozkladammateriatbw do mechanicznego ulepszania
nawierzchni,

— rozsypywarek rolniczych wypoganych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejaszerokéci do
rozsypywania spoiwdrodkéw chemicznych,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotaferzowe, kultywatory) lub ruchome mieszarki
do wymieszania gruntu z materiatami ulepsazani,

- przewanych zbiornikbw na wog (drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcow ogumionych i gtadkich, lekkich &rednich, samojezdnych Ilub doczepianych, walcow
wibracyjnych jedno i dwuwatowych, wibracyjnych ilwouderzeniowych zagzczarek do zagzczania
wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanego z dodatkulepszajcymi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzclgnismtowe.
Wymagania ogélne” pkt 4.
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4.2. Transport

Grunty i materiaty do mechanicznego ulepszaniai@aehni gruntowe] mana przewoxzi
dowolnymisrodkami transportu.

Materiaty do chemicznego ulepszania nawierzchupwej naley przewozt zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-08M®Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
0golne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Wymagania dotyece przygotowania podta podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej métanicznie

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej

Przed rozpocegiem rob6t Wykonawca powinien dostarézgzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki optymalnej oraz prébki gruntowegrmczonych na mieszankobrane w obecioi
Inzyniera.

Zaprojektowany sklad mieszanki powinien odpowtagdgmaganiom podanym w tablicy 3 i na
rysunku 1 lub w tablicy 4 i na rysunku 2 i zawiera
— opis i wyniki bada gruntéw,

— okreslenie wilgotndci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanaprmie PN-B-04481 [3].

5.3.2.Wbudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszamptymalm zaleca s wbudowywa sposobem
powierzchniowym. Na wyprofilowanym podio w kierunku podhanym i uformowanym poprzecznie ze
spadkiem okoto 4%, natg na catej powierzchni roztg¢ rownomiernie grunt doziarnigy (spoisty). Grunt
doziarniajcy maze by rozktadany bezpgmednio po przywiezieniu lub gromadzony w pryzmach i
rozktadany przed mieszaniem.

Przed rozpoeziem mieszania natg sprawdzt wilgotnos¢ gruntow. W przypadku gdy jest ona
nizsza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci, nalezy doda wody do uzyskania
wilgotnosci optymalnej, a w przypadku gdy jest #gga o wecej niz 10% jej wartdci, grunt naley
przesuszy.

Mieszanie gruntow nakyg wykonywa do czasu uzyskania jednolitej barwy i strukturgsazianki.
Nalezy zwracd& uwag;, aby wymieszana byta cata zaprojektowana gitil@rstwy gruntu podiaa.

Sprzt mieszajcy powinien posuw@sie wzdtuz drogi rownolegtymi pasamslady kolejnych
przejazdow powinny naktadai¢ na szerokéci od 10 do 15 cm.

Po zak@czeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntuekszych od 0,5 cm.

Wymieszany grunt natg wyréwna i wyprofilowaé, a nastpnie zagsci¢ walcem ogumionym,
wielokotowym lub gtadkim o masie od 1,5 do 5,0 Mg.

Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym hatezpoczyné od kravedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtznymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Zageszczenie naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia wymaganego w
dokumentacji projektowej i SST.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydaie nawierzchni o grubo powyzej 15
cm, to wbudowanie mieszanki nayewykona dwuwarstwowo. Wszystkie wymienione #¢j czynndci
nalezy wykona oddzielnie dla kadej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszankptymalrn, zaleca s wbudowywa sposobem korytowym.
Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o gibokasci od 30 do 35 cm i spadku poprzecznym co
najmniej 4%.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny bitadane w pryzmach wzdtdrogi lub
bezparednio dowaone do koryta. Rozkiadagge tak, aby grub&@ warstwy mieszanej nie przekraczata 15
cm.

Uktadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu p&zystego naley wykonywa na przemian.
Grubai¢ warstw zaley od proporcji gruntébw w mieszance optymalne;j.
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Dla ochrony pionowych kragdzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki przed
zanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zalecaldadanie krawdzi jedry lub dwoma warstwami darniny
lub deskami ustawianymelvem, ktére naley usuré po przemieszaniu gruntow.

W gruntach gliniastych dopuszcza takze wbudowywanie mieszanki sposobem powierzchniowym
(w przypadku, gdy w podiai zalegaj lekkie gliny).

Zasady wykonywania robét sposobem powierzchniowyamnalogiczne do podanych przy
wbudowywaniu mieszanki w gruntach piaszczystycladeg poprzeczny podta powinien by wigkszy od
2%.

5.3.3.Projektowanie sktadu mieszanki gruntu z kruszywadgadowymi

Przy projektowaniu sktadu mieszanki gruntu z kywgzm odpadowym nabgy kierowa: sie
zasadami podanymi dla uziarnienia mieszanek optyyohlwedtug niniejszej specyfikaciji.

5.3.4.Wbudowanie i zaggzczenie mieszanki gruntu z kruszywami odpadowymi

Do ulepszania nawierzchni gruntowej odpadami krewsziamanego zalecacsstosowa sposob
korytowy, a do ulepszaniaizlem paleniskowym lub hutniczym, sposéb powierzctuyio

Zasady wykonania nawierzchni powinny¢tagodne z podanymi w pkt 5.3.2 niniejszej specyfika
odpowiednio dla kadego sposobu.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywami odpadavpo oddaniu do eksploatacji powinna
by¢ piekkgnowana. O ile SST nie przewiduje inaczej, w olaégm naley:
- wyréwnywa powstale zagbienia i koleiny przy @yciu wioka, szablonu lub réwniarki,
— zagszcz& wyréwnan, nawierzchng.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywem tamamgstruktem lulduzlem, w okresie od 4 do
6 tygodni po oddaniu jej do eksploatacji, powinga throniona przez ograniczeniez@kosci pojazdow do
30 km/h oraz réwnomiernie deggczana przez ruch na catej szeéok@orzektadany na tde pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw).
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gouve.
Wymagania ogoélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadzdania nieziwine do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnepkresie i czasie okilenym w niniejszej specyfikacji.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszane;j
mechanicznie

W czasie robot naky sprawdzé:
a) uziarnienie mieszanki optymalnej,
b) jednorodnéc i gigbokas¢ wymieszania,
C) zag:szczenie warstwy,
d) wilgotnos¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tym zaleca si stosowanie piknometru
polowego lub powietrznego
€O hajmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczéjnzze maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajca na jedno badanie powinna wyrso800 nf.

6.3.2.Badania i pomiary cech geometrycznych

Gruba¢ nawierzchni Wykonawca powinien mietzgo jej zagszczeniu w 3
losowo wybranych punktach naziej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziejwi 1 punkcie na 400 m
powierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétimawierzchni nie powinny przekra@z#% i
+10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powipdynierzone i oceniane wedtug zasad
podanych w pkt 6.2 ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gowe. Wymagania ogélne”.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-05.0,N@@vierzchnie gruntowe. Wymagania
0golne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-05.0N2@vierzchnie gruntowe. Wymagania
0golne” pkt 8.
9. PODSTAWA PrATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatr$ci podano w ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z destruktu bitumicznego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie i rozi@nie materiatbw warstwami na zadmg gruba¢ i szerokge,

- wymieszanie materiatow,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

— skropienie wod i zag:szczenie poszczegoélnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
Cena wykonania 1*mvyréwnania destruktem lub kruszywem tamanym ob@mu

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie i rozi@nie materiatbw warstwami na zadmg gruba¢ i szerokge,

— wymieszanie materiatow,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

— skropienie wod i zag:szczenie poszczegoélnych warstw,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwjzane podano w pkt 10 ST D-05.01.00 ,Nawierzchnisgpwe. Wymagania ogdlne”.
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D - 05.01.00a
NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni gruntowychramach zadania remonty drég
gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z
wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowgeaturalnych (profilowanych) i ulepszonych,
obejmupcych naprawy cistkowe, naprawy z profilowaniem nawierzchni oranmek nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu retego albo ulepszonego mechanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) -dgiglony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wyspcy grunt podtaa jest wyréwnany i odpowiednio
uksztattowany w profilu poditnym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pa®riu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazddéw oraz ruchu pieszych, w ktérym veymtiacy grunt podtéa jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowanysefilu podtwznym i przekroju poprzecznym oraz
zag;szczony.

1.4.4.Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntzinogigo z innym gruntem ulepszeym skfad
granulometryczny i wkgiwosci gruntu rodzimego.

1.4.5.Remont castkowy - naprawa pojedynczych uszkoglzeawierzchni (wybojéw, kolein) o powierzchni
do okoto 5 .

1.4.6.Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne popramée poprzecznego przekroju drogi w celu
wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszeghwvodnienia drogi.

1.4.7.0dnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, dorgrie, roZcielenie, wymieszanie, sprofilowanie
i zagzszczenie materiatu istnigjego i odnawiajcego nawierzchni

1.4.8.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymaganigotne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogollne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogbJhepkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektows.

Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powittnyg zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub SST.

2.2.2.Grunt

Grunt jest podstawowym materialem przy naprawigi@echni gruntowej.
Grunt powinien odpowiadavymaganiom okrdonym w ST D-05.01.00 [3].

2.2.3.Materiaty do ulepszania mechanicznego lub chemgazmawierzchni gruntowej
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Przy naprawie nawierzchni gruntowej ina stosowé&mieszanki do ulepszania mechanicznego:
gliniasto-piaskowe, gliniastawirowe, z kruszywami odpadowymi oraz materialy digpgzania
chemicznego jak popioty lotne, ew. cement lub wapno

Materiaty do ulepszania mechanicznego lub chermaigarpowinny odpowiadavymaganiom
okreslonym w ST D-05.01.00 [5] lub ustalonym indywiduign

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntaej

W zaleznosci od zakresu rob6t oraz sposobu ich wykonania, igkvca powinien wykazasic

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek, spycharek lub spta rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatoryugi) do rozktadania
materiatéw, mieszania, spulchniania i profilowania,

- rozsypywarek, do rozsypywania spoisroadkow chemicznych,

- przewanych zbiornikbw na waogl wyposaonych w uradzenia do rozpryskiwania wody,

- walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, sardig/ch lub doczepnych, walcow wibracyjnych lub
ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- recznego sprgu do drobnych robot naprawczych, jak topaty, odkaubijarki kczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigiédlme” [1] pkt
4.
4.2. Transport materiatdw

Grunt i materiaty do ulepszania nawierzchnzmeprzewozi dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaajych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zninmateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposbdb wykonania rob6t przy naprawie nawierzcbhmiipien by zgodny z dokumentagi
technicz i SST. W przypadku braku wystarcgaych danych mina korzysté z ustalé podanych w
niniejszej specyfikacji.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmaj
1. roboty przygotowawcze,

2. napraw nawierzchni,
3. roboty wykaiczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozréia sk nastpujace sposoby wykonania robét:
a) dla nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntuurainego
— remont castkowy,
— profilowanie drogi,
— napraw kapitalra,
b) dla nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowe;j
— remont castkowy,
— odnowe nawierzchni,
¢) dla nawierzchni gruntowej ulepszonej chemicznie
— remont castkowy.
5.3. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie estym naprawom nawierzchni wymaga starannej i skategerwacji w okresie jej
istnienia.
Zapewnienie prawidtowego stanu nawierzchni, nezzéé od sposobu wykonania konstrukcji jezdni
oraz od pory roku powinno dotyazprzede wszystkim:
- nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i padiiego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych
Z jezdni i korony drogi,
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— utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidaganieczyszcze (zamulenia, zarastania traw
rozmycia), tj. oczyszczenia rowow, naprawszkodzé i przywrdcenie im pierwotnego ksztattu oraz
spadkow podinych,

— upratania resztekniegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu niehamoa odptywu z drogi wod po
stopieniu i zapobiegania przed rozkaniem korpusu drogowego.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lidkaza
Inzyniera:
— ustali lokalizacg terenu rob6t,
— przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdlowego wytyczenia robét oraz

ustalenia danych wysokciowych.

Zaleca si korzystanie z ustabeOST D-01.00.00 [2] w zakresie nierdimym do wykonania robot
przygotowawczych.
5.5. Roboty ziemne

Ewentualne wyspujace towarzysgce roboty ziemne natg wykona w sposob zgodny z
ustaleniami dokumentaciji projektowej, SST lub wsk@aami Irzyniera przy korzystaniu z zalec®ST D-
02.00.00 [3] wiaciwych dla robdt naprawczych nawierzchni oraz edtpbdanych w niniejszej
specyfikacji.

5.6. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z guntu naturalnego

5.6.1.Remont cgstkowy nawierzchni z gruntu naturalnego

Remont cgstkowy, obejmujcy usuwanie nieznacznych wybojow lub kolein, polega

— wypetnieniu, po wysuszeniu wyboju lub koleiny - grem tego samego rodzaju co pozostatgdicz
nawierzchni, pochodzym o ile manosci z otoczenia drogi,

— zagszczeniu gruntu warstwami grudmd 10:15 cm, np. ubijarkami ¢cznymi, zagszczarkami
ptytowymi, a przy wekszym zakresie roboét (np. z kilkoma wybojami patoymi blisko siebie lub
dtuzsz koleim) lekkim walcem samojezdnym lub przyczepnym dgika.

Wysuszenie wyboju lub koleiny zaleca siykonywa przez wykopanie rowkow odwadniajch,
odprowadzajcych wod poza drog.

5.6.2.Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na ditszym odcinku, na ktérym znajduje svieksza liczba wybojow, kolein
itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego pogelrogi i wyréwnania jej nieréwrioi w celu lepszego
odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zalecasivykonywa rowniarkami, lecz dopuszcza $€&2 uzycie innego
sprz:tu, np. spycharek i wiokdw.

Profilowanie najlepiej jest wykonywao srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, covitat
zaréwnaoscinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jegoegsagzenie. Liczba przejazdéw rowniarek do
uzyskania nateytego profilu jest réna i zalena od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzajutgrun
sposobu profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyréwnywa wyboje ziemi otrzyman przezsciecie wygérowa, powstatych z materiatu wyniesionego
z wybojow przez kota pojazdéw w czasie suchej pggwdz z nierdbwnomiernego zggczenia jezdni,
— odtworzy¢ profil pierwotny przezcigcie poboczy i przesuggie otrzymanej gt ziemi kusrodkowi drogi
z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.
Profilowary drog, w zalenaosci od decyzji Irtyniera, mana:
- nie walowd&, zwtaszcza j@di zaktada st krotkotrwalaé zag:szczenia,
- watowa, np. walcem drogowym, zwtaszcza przy spulchniénaizscieleniu gruntu na drodze.

Profilowary drog: zaleca s, ze wzgkdOw organizacyjnych, podziélna odcinki, ktére rowniarka
moze naprawd w ciagu -2 dni.

Na bardzo krétkich odcinkach drogi dopuszceaeizne wykonanie profilowania przyyciu fopat,
oskardow i ubijarek.

5.6.3.Naprawa kapitalna nawierzchni z gruntu naturalnego

Naprawa kapitalna ma na celu podniesienie weirttrogi przez:
— poprawienie odwodnienia,
— nadanie odporrigi nawierzchni na dziatanie ruchu.
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Naprawa kapitalna obejmuje wykonanie profilowan@oprawieniem profilu podimego i
poprzecznego drogi oraz profilu rowéw. W stosunkipdofilowania poprzecznego przekroju drogi (wg
pktu 5.6.2), naprawa kapitalna powinna obejmbmwaesuw gruntu nie tylko poprzeczny ale i padiu

Sposoéb profilowania drogi powinien odpowiagder gtdbwnych zarysach, zaleceniom podanym w
punkcie 5.6.2.

Naprawy kapitalne zalecaesivykonywa co okoto 2 lata (w niektorych wypadkactegzej).
Zalecan pora wykonania tych robét jest wczesna wiosna.

5.7. Naprawa nawierzchni z mieszanki optymalnej gmtowej

5.7.1.Remont castkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej

Remont cgstkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntop@jvinien obejmowa

— osuszenie wybojow lub kolein za pomaowkdéw odwadniajcych,

— wypeltnienie wybojéw lub kolein gruntem o wkwosciach mieszanek optymalnych; optymalne
mieszanki gliniasto-piaskowe, gliniastadirowe itp. naley przygotowa wg ramowego sktadu
uziarnienia okrdonego w OST D-05.01.00 [5] waglnie za zgodl Inzyniera mana wypenigé wyboje
lub koleiny materiatem gruntowym Zeiecia wygorowa nawierzchni,

— zagszczenie gruntu warstwami.

Pozostate zalecenia wykonania remontistkowego powinny odpowiadaistaleniom punktu 5.6.1.

5.7.2.0dnowa nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej

Odnowa nawierzchni obejmuje:

— sprofilowanie przekroju poprzecznego drogi oragjeifilu podhiwznego,

— dodanie gruntu, magego wiaciwosci mieszanek optymalnych oraz pogrubienie warstwgsmanki
optymalnej.

Przed przysipieniem do odnowy nawierzchni najegpomierzy jej gruba¢, probki nawierzchni
podda badaniu laboratoryjnemu w celu ustaleniddia rodzaju gruntéw, ktére natg doda do
nawierzchni, aby ponownie otrzydmieszank o wtaciwosciach optymalnych. Mieszanka optymalna
gruntowa powinna odpowiadavymaganiom okrdonym w OST D-05.01.00 [5].

Przy odnowie (naprawie kapitalnej nawierzchnipezal st wykona nasgpujace czynnéci:

1) spulchné nawierzchng ptugami lemieszowymi lub talerzowymi w ten sposéby wyrown& wyboje i
koleiny oraz nadanawierzchni potrzebny spadek poprzeczny, ktoryipan wynosé po zagszczeniu
nawierzchni 34%,

2) istniejaca nawierzchng profilowa réwniarlg na catej szerokoi oraz gébokasci odpowiadajcejzadanej
grubaici nawierzchni przy uwzgtnieniu ewentualnych dodatkéw,

3) rozscieli¢ rowrg warstwg ustalomn ilos¢ materiatu doziarniapego za pomacsamochodéw - wywrotek
lub uktadarek drobnego kruszywa oraz rowniarki,

4) rozscielony doziarniggcy material wymieszabronami talerzowymi w jednorodrmag ze spulchniosn
istniejaca nawierzchrni, skrapiagc jednoczénie wody z beczkowozow w celu zapewnienia mieszance
wilgotnosci optymalnej,

5) sprofilowat za pomog rowniarki i doktadnie zagci¢c wymieszan mag walcami ogumionymi lub
gtadkimi.

5.7.3.Naprawa nawierzchni ulepszonej chemicznie

Nawierzchnie gruntowe ulepszone materiatamiagymi (np. aktywnymi popiotami lotnymi,
cementem) magstwzy¢ jako nawierzchnie samodzielne lub jako podbudoay pawierzchnie ulepszone.

Remont czstkowy nawierzchni powinien odgj naprave uszkodze, jak peknigcia, wykruszenia
lokalne i wyboje.

Peknigcia, po oczyszczeniu i ewentualnym poszerzeniwzpalypeinic:
— asfaltem, przy szerokoi peknigé do 3 mm,
— zalewy asfaltows, przy szerokéci peknigé powyzej 3 mm.

Przy naprawie sgkan zaleca si korzysta& z ustalé@ OST D-05.03.16 [6] w zakresie dostosowanym
do robdt przy nawierzchni gruntowej ulepszone.

Wyboje i wykruszenia lokalne naprawig przez:

wycigcie zagtbienia w ksztalcie prostopadimanu wokot zniszczonej g¢gci nawierzchni,
— wypetnienie zagiienia materiatem o podobnym skiladzie jak w otagegjnawierzchni,
zag:szczenie ulbonego materiatu wypetniggego,
pielegnacg naprawionej nawierzchni.
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Przy naprawie wybojow i wykrus#idokalnych zaleca sikorzysta z ustalé OST D-
04.05.06:04.05.04 [4] w zakresie dostosowanym do robot peayierzchni gruntowej ulepszone;j.
Grunty stabilizowane materialamiagacymi w zasadzie nie podlegapdnowie, gdy zwykle z
reguty wczéniej pokrywa st je nawierzchri ulepszon.
5.8. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byyzgodne z dokumentacprojektows i SST. Do robot
wykonczeniowych nale prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkow
terenowych, takie jak:

— niezkedne uzupelnienia zniszczonej w czasie rob&iimoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew, ew.
rowow, poboczy itp.,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdl[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(certyfikaty na znak bezpiearsgtwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodroi,
ew. badania materiatbw wykonane przez dostawcayy itp

- wykona badania wiéciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robatedéne w pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw, ktore nals wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

i . Czestotliwo -~ |
Lp. Wyszczegblnienie robét < bada Wartaici dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni do 1 raz Tylko niezlzdna
naprawy nawierzchni powierzchnia
2 | Roboty przygotowawcze Ocena Wg pktu 5
ciagta
3 | Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu czstkowego, profilowania,|] Ocena Wg pktu 5
naprawy kapitalnej, odnowy) ciagta
4 | Roboty wykdczeniowe Ocena Wg pktu 5
ciagta

Badania i pomiary w czasie robo6t powinny uveriylia¢ zalecenia OST D-05.01.00 [5].
6.4. Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robét natey sprawdzt wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawn@¢ profilu podtwnego i poprzecznego, namujacego do pozostate] powierzchni jezdni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy waéd.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensggjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
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Odbior tych robot powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga

0goIne” [1] oraz niniejszej ST.
9. PODSTAWA P+ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatréci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

[1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmaprawy nawierzchni obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podta,

dostarczenie materiatléw i spta,

wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustadpecyfikacji technicznej,
przeprowadzenie pomiardw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (OST)

1.

2.
3.
4

o !

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

D-02.00.00 Roboty ziemne

D- Podbudowy i ulepszone podepz gruntow lub
04.05.06:04.05.04 kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi
D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe

D-05.03.16 Naprawa (przez uszczelnienie) podtah i

poprzecznych sgkan nawierzchni betonowych

10.2. Inne materiaty

7. Podeczniki i przepisy utrzymania drég
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